
การประยุกต์ใช้ เรือเก็บขยะในคลองชลประทานแบบบังคับวิทย ุ

(Application of unmanned remote control irrigation canal  

garbage collecting boat) 
 

 ปริมาณขยะของประเทศไทยถือเป�นข้อมูลที่น่าสนใจเนื่องจากปริมาณขยะมีแนวโน้มเพิ่มขึ้นเรื่อยๆ อย่าง

ต่อเนื่อง โดยขยะมูลฝอยเป�นขยะที่มีปริมาณมากที่สุดของประเทศไทย ในป�พ.ศ. 2560 มีขยะมูลฝอยปริมาณ 16 

ล้านตัน ซึ่งเป�นขยะที่เกิดขึ้นในกรุงเทพมหานคร ร้อยละ 22 หรือเฉลี่ย 9,800 ตัน/วัน สำหรับขยะกลุ่มนี้ได้มีการ

กำจัดอย่างถูกวิธีตามหลักวิชาการเพียง 5.8 ล้านตัน หรือคิดเป�นร้อยละ 36 ส่วนท่ีเหลืออีกกว่า 10 ล้านตันนั้น จะ

ถูกกำจัดโดยการเผาท้ิง กองท้ิงในบ่อดิน ในพ้ืนท่ีรกร้างและตามแหล่งน้ำต่างๆ ตามลำดับ [2] การเก็บเก็บสิ่งปฏิกูล

ท่ีอยู่บนผิวน้ำในคลองชลประทานทางการเกษตร โดยส่วนใหญ่แล้วมักจะใช้แรงงานคน หรือการทำแผงดักเก็บ 

หากสิ่งปฏิกูลมีปริมาณมากหรือแหล่งน้ำมีขนาดใหญ่ วิธีการดังกล่าวนั้นจะมีประสิทธิภาพต่ำ  และต้องใช้ต้นทุนใน

การดำเนินการที่สูงขึ้น โดยในป�จจุบันได้มีการสร้างเรือเก็บขยะข้ึนมาหลากหลายรูปแบบ [3,4,5] แต่ยังพบป�ญหา

ต่างๆ มากมาย เช่น ป�ญหาในด้านการบรรทุกน้ำหนักได้น้อย ป�ญหาในด้านการควบคุมเรือให้ถึงจุดท่ีมีขยะอยู่ และ

ป�ญหาในด้านระยะเวลาทำงานท่ียาวนานข้ึน 

จากป�ญหาดังกล่าวคณะผู้วิจัยจึงได้ทำการออกแบบและสร้างเรือเก็บขยะในคูคลองชลประทานแบบบังคับ

วิทยุควบคุมระยะไกล เพ่ือทำการแก้ไขป�ญหาในการเก็บขยะมูลฝอยท่ีลอยอยู่ในแหล่งน้ำทางการเกษตรต่างๆ โดย

ที่ผลสัมฤทธิ์ของงานวิจัยนี้ พบว่าเกษตรกรผู้ใช้สามารถลดป�ญหาในด้านการบรรทุกขยะของเรือลง สามารถลด

ป�ญหาในด้านการควบคุมเรือให้ถึงจุดที่มีขยะอยู่ลง  สามารถลดป�ญหาการเมื่อยล้าของผู้ปฏิบัติงานลง สามารถลด

อันตรายที่อาจจะเกิดขึ้นในการเก็บขยะลง และสุดท้ายสามารถที่จะลดป�ญหาในด้านระยะเวลาทำงานลง โดย

งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อที่จะทำการออกแบบและสร้างเรือเก็บขยะในคูคลองแบบบังคับวิทยุควบคุมระยะไกล

เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการเก็บขยะ จากนั้นทำการออกแบบระบบอัลกอริทึมของชุดควบคุมเรือ และสุดท้ายทำ

การออกแบบชุดเก็บขยะมูลฝอยในคูคลอง แบบบังคับวิทยคุวบคุมระยะไกลข้ึน 

โดยหลักการการออกแบบและสร้างเรือเก็บขยะในคูคลองแบบบังคับวิทยุควบคุมระยะไกล จะดำเนินการ

ตามหลักการนี้ 

1) เกณฑ์ในการออกแบบ จะมีข้อกำหนดที่สำคัญดังต่อไปนี้การเก็บขยะโดยการลำเลียงขยะมายังตะกร้า

รองรับขยะด้วยชุดหัวเก่ียวขยะ กลไกการทำงานของเรือเก็บขยะในคูคลองแบบบังคับวิทยุควบคุมระยะไกล ทำงาน

ง่ายไม่ซับซ้อนมากเกินไปและผู้ปฏิบัติงานสามารถปฏิบัติงานได้สะดวกและมีความปลอดภัย การบำรุงรักษาง่าย 

อุปกรณ์ชิ้นส่วนหากชำรุดสามารถถอดเปลี่ยนได้ และมีจำหน่ายทั่วไปตามท้องตลาด และสามารถใช้ผู้ปฏิบัติงาน

เพียง 1 คน 
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ภาพที ่ 1: Specifications of the garbage in the irrigations canal. (a) Agricultural irrigations canal; (b) 

Garbage in the agricultural canal; (c) Garbage in the village canal  

(ท่ีมา: http://social.tnews.co.th/content/138997/) 
 

2) ในการออกแบบเรือเก็บขยะในคูคลองแบบบังคับวิทยุควบคุมระยะไกล ได้ออกแบบให้มีส่วนประกอบหลัก 5 

ส ่ วน ได ้แก ่  โครงสร ้ างของเร ือ จะเป �นว ัสด ุ โลหะอะล ูม ิ เน ียม ช ุดห ัว เก ี ่ ยวขยะ (THAITRACTOR 

(www.thaitractor.com)) ใบพ ัด เร ื อ  (MABUCHI Model: DOWONSOL 3V 7000  rpm, AliExpress.com, 

CHINA) ระบบรับส่งสัญญาณ (บริษัท เฉิงกัง อิเลคทริคัล เอ็นจิเนียริ ่ง (ประเทศไทย) จำกัด (Chenggang 

Electrical Engineering (Thailand) Co.,Ltd)) และชุดรีโมทควบคุมการบังคับเรือ (Wireless trigger control 

(Jelsoft Enterprises Ltd.)) ซ่ึงวิธีการออกแบบนั้นจะดำเนินการโดยรวบรวมข้อมูลการศึกษา จากหัวข้อ 2.1 และ

รวมถึงการประยุกต์ใช้ความรู้ และหลักการทางวิศวกรรมเพื่อให้เรือเก็บขยะในคูคลองแบบบังคับวิทยุควบคุม

ระยะไกล ทำงานได้ตามวัตถุประสงค์ 

3) การสร้างเรือเก็บขยะในคูคลองแบบบังคับวิทยุควบคุมระยะไกล ดำเนินการสร้าง ณ อาคารปฏิบัติการวิศวกรรม

เครื่องจักรกลเกษตร คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี โดยโครงสร้างเรือเก็บขยะในคู

คลองแบบบังคับวิทยุควบคุมระยะไกลทำมาจากวัสดุโลหะอะลูมิเนียม 900×700×300 มิลลิเมตร ทำการยึด

ประกอบกันเป�นโครงและระบบชุดหัวเกี่ยวขยะจะทำหน้าที่เกี่ยวชิ้นขยะบนผิวน้ำและทำการส่งขยะไปยังตะแกรง

รองรับขยะด้านในตัวเรือ ส่วนชุดใบพัดเรือนั้นจะทำหน้าท่ีควบคุมทิศทางเรือ ซ้าย-ขวา  
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ภ าพท ี ่  2 :  Specifications of the design and fabrication of unmanned remote control garbage 

collecting boat: (a) garbage collecting boat, (b) head set pertaining garbage, (c) boat propeller, (d) 

System Transceiver, (e) remote controller 

จากผลการวิเคราะห์เชิงเศรษฐศาสตร์วิศวกรรม โดยคิดที่ราคาเครื่องต้นแบบฯ 7000 บาท อายุการใช้งาน 5 ป� 

อัตราดอกเบี้ยคิดท่ี 10% ใช้ผู้ควบคุมเครื่อง 1 คน ความสามารถในการทำงานของเรือเก็บขยะ 23.74 kghr-1 และ

ทำงาน 1,440 hr year-1 จะได้ค่าใช้จ่ายจากการใช้เรือเก็บขยะในคูคลองแบบบังคับวิทยุควบคุมระยะไกลต่อวันจะ



อยู่ที่ 0.023 บาท/วัน โดยคิดจากมูลค่าเครื่อง ราคา 7,000 บาท พื้นที่การทำงานภายในต่อวันเท่ากับ 12,000 

ตารางเมตร/วัน  ในขณะที่ถ้าใช้แรงงานคนในการเก็บขยะต่อวันจะอยู่ที่ 0.22 บาท/วัน โดยคิดจากค่าแรงงานคน

จำนวน 2 คน ราคา 560 บาท/วัน ทำงานวันละ 8 ชั่วโมง พ้ืนท่ีการทำงานภายในต่อวันเท่ากับ 2,500 ตารางเมตร/

วัน ดังนั้นถ้าใช้เรือเก็บขยะในคูคลองแบบบังคับวิทยุแทนแรงงานคนจะสามารถลดค่าใช้จ่ายได้ถึง 220 บาท/วัน 

และสามารถคืนทุนภายในระยะเวลาเพียง 31.8 วัน หรือประมาณ 1 เดือน 
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